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@ Dispositif de reglage pour prothese de membre inferieur. 

(§?)' Le dispositif coraprend un corps intermediaire (1) 
muni de deux coulisses croisees a 90 (la et lb) sur 
lesquelles se deplacent, respectivement, deux coulisseaux 
(2 et 3) portant chacun un tourillon (6), respectivement 
(11) de liaison avec les elements superieur (7) et inferieur 
( 1 3)' respectivement, de la prothese. Les coulisses permet- 
tent'les mouvements de translation dans les plans frontal 
et sagittal, ce qui permet des deplacements lineaires an- 
tero-posterieur et medio-lateral, sans que soit modifiee la 
hauteur de la prothese. Le tourillon (6) est articule sur le 
coulisseau (2) de facon a pouvoir osciller dans tous les 
azimuts. 

L'element superieur (7) peut en outre tourner autour 
de l'axe du tourillon (6) sur lequel U pourra etre bloque 
en position. 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif de reglage pour prothese du merabre inferieur, 
destine a permcttre dc fairc varier la position relative entre ies ele- 
ments de la prothese situes au-dessus et au-dessous du dispositif, ca- 
racterise par le fait qiTil coraprend un corps intermediate presentant 
deux coulisses croisfces, et deux coulisseaux, superieur et inferieur, 
monies coulissant chacun sur Pune des coulisses du corps interme- 
diaire, chacun desdits coulisseaux presentant des moyens de liaison, 
Pun avec Pelement superieur, Pautre avec Pelement inferieur de la 
prothese. 

2. Dispositif de reglage suivant la revcndication 1, caractfcrise 
par le fait qu'il comprend des moyens de commande a vis permet- 
tant de modifier la position relative entre au moins un des coulis- 
seaux et le corps intermediaire. 

3. Dispositif dc reglage suivant la revendication 1, caracterise 
par le fait qu'il comprend des moyens de blocagc pennettant de fixer 
en position chacun des coulisseaux par rapport au corps interme- 
diaire. 0 

4. Dispositif de reglage suivant la revendication 1, caracterise 
par le fait que les moyens de liaison d'au moins un des coulisseaux 
avec Pelement de la prothese auquel il est associe sont agences de 
facon a permettre un reglage de Tangle que forme Paxe dudit 
element avec un plan parallele aux deux coulisses du corps interme- 
diaire, cela au moins dans deux plans perpendicuiaires Tun a Pautre. 

5. Dispositif de reglage suivant la revendication 1, caracterise 
par le fait que les moyens de liaison d'au moins un des coulisseaux 
avec Pelement de la prothese auquel il est associe sont agences de 
facon a permettre un reglage de la position dudit coulisseau le long 
de Paxe dudit element. 

6. Dispositif de reglage suivant la revendication 1, caracterise 
par le fait que les moyens de liaison d'au moins un des coulisseaux 
avec Pelement de la prothese auquel il est associe sont agences de 
facon a permettre un reglage de la position angulaire dudit element 
aulour de son axe longitudinal. 

7. Dispositif de reglage suivant la revendication 1, caracterise 
par le fait que ledit corps intermediaire et les deux coulisseaux sont 
constitues par trois disques superposes. 

8. Dispositif de reglage suivant la revendication 7, caracterise 
par le fait que le disque constituant Pelement intermediaire presente 
une coulisse sur chacune dc ses faces. 



La presente invention a pour objet un dispositif de reglage pour 
prothese du membre inferieur, destine a permettre de faire varier la 
position relative entre les elements de la prothese situes au-dessus et 
au-dessous du dispositif. 

Des dispositifs de reglage tels que mentionnes ci-dessus sont 
connus en soi. Cependant, ces dispositifs connus presentent tous cer- 
tains inconvenients. Le plus grave d'entre eux reside dans le fait que, 
dans la plupart des cas, le reglage de la position relative des deux 
elements de la prothese dans une direction detruit le reglage de la 
position relative dans une autre direction, de sorte que Pbperation 
de reglage doit s'effectuer par corrections successives, ce qui neces- 
site Intervention d'un personnel hautement qualifie. specialise dans 
Part des protheses, qui doit consacrer un temps considerable a ce 
travail, sans parler du fait que les amputes ont, pour ce qui les con- 
cerns a supporter des seances de reglage d'autant plus fatigantes 
qu'clles durent longtemps. De plus, le reglage est generalement peu 
commode et ne peut s'effectuer que sur de faibles courses. 

Le dispositif objet de Pinvention, tel que defini dans la revendica- 
tion I, nc presente pas ces inconvenients. 

Le dessin represents a litre d'exemple, une forme d'execution de 
1'objet de Pinvention. 



La figure unique est une vue en perspective, avec partie brisee, 
d'un dispositif de reglage pour prothese du membre inferieur. 

Le dispositif de reglage comprend un corps intermediaire 1, en 
forme de disque, presentant deux coulisses croisees a 90°, Tune, d6si- 
s gnee par 1 a, sur sa face superieure, et rautre, designee par 1 b, sur sa 
face inierieure. Le dispositif comprend en outre deux coulisseaux, 
tous deux en forme de disque egalement, Tun superieur, designe par 
2, se deplacant le long de la coulisse la, et Pautre, inferieur, designe 
par 3, se deplacant le long de la coulisse lb. Chacun des coulisseaux 
io 2 et 3 porte une vis de reglage, montee rotativement sur lui, dont 
seule celle du coulisseau 3, designee par 4, est visible au dessin, ces 
deux vis prenant dans le corps intermediaire 1. II en resulte que la 
rotation de Tune qu 1'autre de ces deux vis, au moyen d'une cle de 
commande, par exemple du type connu sous le nom de cle Imbus, 
is s'engageant dans la tfite de ces vis, telle la tete 4a de la vis 4, permet 
de deplacer le coulisseau correspondant par rapport au corps inter- 
mediaire, le long de la coulisse correspondante dc celui-ci. 

Chaque coulisseau porte une vis de blocage vissee sur lui dont 
seule Pune d'elles, celle du coulisseau 2, designee par 5, est visible au 
20 dessin et qui, lorsqu'elle est bloquee, vient buter contre la coulisse 
correspondante du corps intermediaire I . 

Le coulisseau superieur 2 porte un tourillon 6 sur lequel se fixe 
Pembolture, designee d'une facon generate par 7, de la prothese 
s'adaptant au moignon de Pampute. Ce tourillon 6 est articule sur le 
25 coulisseau 2 au moyen d'un joint a rotule qui n'a pas ete represent* 
en detail, etant etranger a l'invention, par exemple le joint connu 
sous le nom de Unibal. Un tel joint permet au tourillon 6 d'osciller, 
par rapport au coulisseau 2, dans tous les azimuts, sur une ampli- 
tude de 30° par exemple. Des vis de commande 8 permettent de de- 
30 terminer la position angulaire du tourillon 6 par rapport au coulis- 
seau 2 tout en verrouillant le tourillon en position. 

L'emboiture 7 peut en outre tourner autour de Paxe du touril- 
lon 6. Elle est maintenue en position par des vis de blocage 9, dont 
une seule est visible au dessin, prenant dans un plateau 10 que com- 
35 porte ladite emboiturc. 

Quant au coulisseau 3, il est solidaire d'un tourillon 1 1 sur lequel 
est engage un manchon 12 dont une extremitfc presente un epaule- 
ment 12a. Ce manchon 12 est destine a recevoir, s'y engageant, un 
tube 13 de la prothese. Ce tube 13 pourra etre tibial ou femoral, 
40 suivant le niveau de Pamputation. L'epaulement 12a du manchon 12 
porte une vis sans fin 14 en prise avec une cremaillere 15 que pre- 
sente le tourillon II. Grace a cette disposition, on peut, en faisant 
tourner la vis 14, modifier la position longitudinale du manchon 12 
et, par consequent, du tube 13 par rapport au tourillon 1 1. La vis 14 
43 est articulee en 16 sur l'epaulement I2a, ce qui permet de la soulever 
et de la degager de la cremaillere 15, en vue de courses iraportantes a 
faire executer au manchon 12 le long du tourillon 1 1 . L'epaulement 
12a est fendu en 17, une vis de blocage tangentielle 18 permettant de 
bloquer le manchon 12 en position sur le tourillon 11. 
so II est a remarquer que, en variante, le coulisseau inferieur 3 du 
dispositif de reglage pourrait etre muni d'un dispositif a rotule iden- 
tique a celui du coulisseau superieur 2. De meme, le coulisseau infe- 
rieur 3 pourrait etre relie directement a une articulation proth6tique, 
par exemple de genou. ■ 
55 Lc present dispositif de reglage se place sur la prothese de facon 
que les coulisses croisees la et lb soient disposees Pune dans le plan 
frontal et Pautre dans le plan sagittal, ce qui permet des deplace- 
ments lineaires anteroposterieur et mediolatcral, 

Les avantages du pr6sent dispositif resident principalement, 
60 comme mentionne ci-dessus, dans Pindependance des reglages trans- 
versaux et longitudinaux qui facilitent grandement les interventions, 
les deux reglages pouvant s'effectuer successivement sans qull y ait a 
revenir de Pun a Pautre. Cette facilite et cette rapidite des reglages 
incitent les tcchniciens a intervenir sans hesiter, meme pour de tres 
« legcres modifications, et a effectuer celles-ci compte tenu de la de- 
marche ou dc la posture de Pampute, qui peuvcnt varier au cours de 
' sa readaptation, ce qui permet d'adapter constamment la prothese a 
cette evolution. 



Dc plus, lc fait que les elements de translation, e'est-a-dire les 
coulisses croisees, sont places au-dessous du dispositif de reglage de 
la position angulaire de remboiture 7 a pour effet que les coulisses 
croisees sont toujours horizontales. II en resulte que les translations 
s'effectucnt sans entrainer de variation de longueur de la prothese. 

Tous les reglages, a Pexception du reglage grossier en longueur 
realise par degagement de la vis 14 hors de la cremaillere 15, peuvent 
s'effectuer sur un patient debout, muni de sa prothese, en appui sur 
cellc-ci et sur sa jambe valide. Les amplitudes des reglages sont im- 
portantcs. On vcillera a ce que toutes les vis qui doivent etre manceu- 
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vrees lors des reglages puissent l'etre avec la mSme cle, ce qui facili- 
tera les interventions. 

Enfin, il est a remarquer que le present dispositif de reglage est 
s apte a etre incorporc a toute prothese du membre inferieur, que ce 
soit a un appareillage immediat, a une prothese provisoire ou d*en- 
trainement, ou a une prothese dite definitive, et quel que soit le 
niveau d'amputation. Dans le cas d'une prothese definitive, la partie 
de celle-ci situee au-dessus du dispositif de reglage se fixera au 
10 disque 10 qui, a cet effet, est perce de trous 19. 
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